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図４　PIC16F84のpin配置図。5V電源と20MHz程度のクロック（プ
ロセッサを動かすための掛け声のようなもの）を入力すれば、プログ
ラムに従って入力信号を参照し出力信号を発生させることができる
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図６：PIC-BASIC 開発キット（左上）。開発キットと角度センサーを使
った制御プログラムの動作実験（右上）。PIC-BASIC モジュール標準形
状電源なしモデルとキット付属の電源搭載モデル（左下）。標準形状の
モジュールを使うと便利な開発キットのボードが使えなくなる（右下）
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